6 Luglio 2004 Compito A
1) Dato il sistema:

F(S): k( S+2!
S(st+4)

— tracciareil diagramma polare;

— studiare la stabilita tramite Nyquist;

— valutare margine di fase e di guadagno con K=1 tramite siai diagrammi di Bode che quelli
polari.

2) Progettare un sistemadi controllo analogico per il sistema con funzione di trasferimento

_ (st2
H) F(st4)

in modo tale che vengano soddisfatte le seguenti specifiche:

es<0.1conr(t) =t¥2 S< 15% 3.3rad/s< < 8.3radls

3) Progettare un sistemadi controllo discreto per il sistema con funzione di trasferimento punto 2 in
modo tale che vengano soddisfatte |e seguenti specifiche:

S< 15% ts<05s
Compito B
1) Dato il sistema:

- k(st1)
F) $(s+3)

— tracciareil diagramma polare;
— studiare la stabilita tramite Nyquist;
— valutare margine di fare e di guadagno con k=1 tramite siai diagrammi di Bode che quelli polari

2) Progettare un sistemadi controllo analogico per il sistema con funzione di trasferimento

- (st])
R $(s+3)

in modo tale che vengano soddisfatte le seguenti specifiche:

es < 0.2 conr(t) =122 S< 15% 5rad/s < @< 10 rad/s

3) Progettare un sistemadi controllo discreto per il sistema punto 2 in modo tale che vengano
soddisfatte le seguenti specifiche:



S<15% t;<05s
21 Luglio 2004 Compito B
1) Dato il sistema:
F(S): k( S+20?
($+16)

— tracciareil diagramma polare;
— studiare la stabilita tramite Nyquist;
— valutare margine di fare e di guadagno con k=1 tramite siai diagrammi di Bode che quelli polari

2) Progettare un sistemadi controllo analogico per il sistema con funzione di trasferimento
F(S): <S+20’
($°+16)
in modo tale che vengano soddisfatte le seguenti specifiche:
es<l/40conr(t) =1 S< 20% 8 rad/s < w< 13 rad/s

Progettare il sistemadi controllo discreto.

3) Progettare un controllore PID per il sistema con funzione di trasferimento

F(9)= —(5+20)
($°+16)

in modo tale che vengano soddisfatte le seguenti specifiche:

es<0.lconr(t) =t Mf > 60° w="7radls

Del compito A non ho il testo malafunzione di trasferimento del sistema e

— _ k(st+10)
s (S+4)



24 Agosto 2004 Compito B
1) Dato il sistema:
F(S): k(S+10)
S(s+2)°
— tracciareil diagramma polare;
— studiare la stabilita tramite Nyquist;
- vautare margine di fare e di guadagno con k=1 tramite siai diagrammi di Bode che quelli polari

2) Progettare un sistemadi controllo analogico per il sistema con funzione di trasferimento

F(s= —5H10)
S(s+2)°
in modo tale che vengano soddisfatte le seguenti specifiche:

es < 1/500 conr(t) =t S< 25% 1 rad/s < @< 3rad/s

3) Progettare un sistemadi controllo discreto per il sistema con funzione di trasferimento
F(e= (10
S
in modo tale che vengano soddisfatte le seguenti specifiche:

es<1/50 conr(t) =t @ 1lrad/s



